VinciBot — Anvandarmanual

1. Starta / Stang av

Tryck och hall in stromknappen i 2 sekunder for att starta VinciBot. Stromindikatorn
tands.
« Om VinciBot inte startar, ladda den forst.

Batteristatus:
« ROd: Lag
e Gul: Medel

. Bla/Vit: Hog

2. Laddning

Anslut USB-C-kabeln till VinciBot och till en dator eller natadapter.
« Ladda VinciBot omedelbart nar batterinivan ar lag.
o Alla funktioner ar inaktiverade under laddning.

Laddningsstatus:
« Rod (blinkande/fast): Laddar
« Bla/Vit (fast sken): Fulladdad

3. Anslut VinciBot

VinciBot stoder blockbaserad och textbaserad - ®
kodning via: https://coding.matatalab.com _ Device name
e Metod 1: Anslut till dator via USB-C-kabel. ~ W DEFBOBGB-DS51-390F-37F0
o Metod 2: Anslut till dator via Bluetooth. o Device name
Kolla de tva sista siffrorna under roboten 2 7207CAID Sl CIA-IEED o

for att koppla ratt robot

Select your device in the list above.

o Blinkande blatt: Ej ansluten.
o Fast blatt sken: Ansluten.



https://coding.matatalab.com/

4. Lek med VinciBot

Det finns tre forinstallda lagen. Vaxla mellan dem med Mode-knappen (orange ikon)
pa fjarrkontrollen.

IR-fjarrkontrollslage

Anvands pa ett jdmnt underlag for att styra roboten direkt.

Pilar: Framat, Bakat, Vanster, Hoger.

o o o Siffror 1, 2, 3: Skicka meddelanden.

@ Mode o Ljus LED-matris:

Linjefoljningslage
VinciBot foljer automatiskt de svarta linjerna pa kartan.

LED-matris:
Start/Stopp: Tryck pa play-knappen for att borja.

Ritlage
VinciBot ritar en bild automatiskt.

1. Tryck pa 1, 2 eller 3 pa fjarrkontrollen for att valja ett forinstallt program.
2. Tryck pa Play for att borja rita.

LED-matris:

OBS! Vincibot fungerar samre med fjarrkontroll om man har flera robotar
i gang i rummet samtidigt. Det kan innebara att en fjarrkontroll rakar
styra flera samtidigt eller inte fungerar alls. Oka avstand mellan robotar.



6. Produktoversikt (Tekniska delar)

Framsida & Ovansida:

16 x 8 programmerbar vit LED-matris: Robotens "6gon"/skarm.

ToF LiDAR-avstandssensor: For att mata avstand.

Infrarod kommunikation (Sandare & Mottagare): For fjarrkontroll och
kommunikation mellan robotar.

Ljussensorer (Vanster & Hoger): Upptacker ljusstyrka.

Ljudsensor (MIC): Stoder inspelning och rostigenkanning.

3 programmerbara knappar: Knappar pa ovansidan for egna kommandon.

Baksida & Sidor:

Bluetooth-indikator: Visar anslutningsstatus.

Expansionsgranssnitt (USB-C): For externa moduler som motorer eller LED-
remsor.

USB-C-port: For laddning och datadverforing.

Stromknapp / Batteriindikator: Starta/stang av och se batteriniva.

Undersida:

Hogprecisionsutgangar for motor (x2): Driver hjulen.

Hjul (Vanster & Hoger): For rorelse.

Stodhjul (Fram & Bak): For stabilitet i alla riktningar.

Hogtalare: For musik och ljud.

6st 16 miljoner fargers ljusledare: Programmerbara LED-lampor pa
undersidan.

5-vags linjefoljar-/fargsensor: Anvands for att folja linjer och upptacka
kanter/stup.



